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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.03.02.01

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robét s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru regulacji pionwej wtazéw w zwigzku z budowg chodnika w
ul. Rudzkiej od skrzyzowania z ul. Krzesiny w kierunku pétnocnym do pierwszego zjazdu w
ulice boczna.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji rob6t
drogowych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z:
rozbiorka nawierzchni wokot wiazow,

demontazem istniejagcych wtazoéw i pierscieni dystansowych,

regulacja wysokosciowg studni,

montazem pierscieni regulacyjnych,

osadzeniem wilazu,

odtworzeniem nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Witaz studni — element zeliwny umozliwiajacy dostep do studni kanalizacyjne;j
Regulacja pionowa — dostosowanie wysokosci wtazu do rzednej nawierzchni

Pierscien regulacyjny — prefabrykowany element stuzacy do zmiany wysokosci osadzenia
wlazu

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdét oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg i SST.

2. MATERIALY

pierScienie regulacyjne betonowe lub zelbetowe
zaprawa cementowa

beton klasy min. C16/20

wilazy zeliwne (najczesciej klasy D400)

piasek do podsypek

Materialy powinny posiada¢ odpowiednie atesty i spetnia¢ wymagania norm.
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3. SPRZET

Do wykonania robét stosuje si¢: narzedzia r¢czne, mtoty pneumatyczne lub elektryczne
przecinarki do nawierzchni, zaggszczarki, sprzet dzwigowy (w razie potrzeby)

4. TRANSPORT

Materialy nalezy transportowa¢ w sposOb zabezpieczajacy przed uszkodzeniem i utratg
wlasciwosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

oznakowanie miejsca robot, wyznaczenie zakresu prac, zabezpieczenie ruchu

5.2. Regulacja wlazu

rozbidrka nawierzchni wokét studni
oczyszczenie konstrukcji studni

demontaz wlazu

utozenie pierscieni regulacyjnych
osadzenie wlazu na zaprawie cementowe;j
ustawienie wlazu do poziomu nawierzchni

5.3. Wymagania wykonawcze

wtaz powinien by¢ osadzony stabilnie, dopuszczalne odchylenie wysoko$ci: £5 mm
powierzchnia wtazu powinna by¢ réwna z nawierzchnia

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola polega na sprawdzeniu: zgodnosci wykonania z dokumentacja, rzednych
wysokosciowych, stabilnosci osadzenia wlazu, jakosci uzytych materiatow

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest: 1 sztuka (szt.) wyregulowanego wtazu

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane prawidlowo, jesli: spetniaja wymagania SST s3 zgodne z
dokumentacjg projektowa nie wystepuja wady wykonawcze

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje: roboty przygotowawcze, rozbiorke nawierzchni, dostawe i
montaz materiatow, regulacje wtazu, odtworzenie nawierzchni, uporzadkowanie terenu
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